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RENCANA PEMBELAJARAN SEMESTER (RPS)
Perguruan Tinggi	:	Universitas Mulawarman
Fakultas	:	Fakultas Teknik
Program Studi	:	Teknik Elektro
Mata Kuliah	:	Dasar Sistem Pengaturan
Kode Mata Kuliah	:	19097563W026
Semester/Sks	:	4 (Empat) / 3 SKS
Mata Kuliah Prasyarat	:	-
Nama Dosen	: Dr., Ir. Aji Ery Burhandenny, S.T., M.AIT.

Capaian Pembelajaran Lulusan (CPL):
1. Ranah Sikap
a. Mampu menjunjung tinggi nilai kemanusiaan dalam menjalankan tugas berdasarkan agama, moral, dan etika (S2);
b. Mampu menunjukkan sikap bertanggungjawab atas pekerjaan di bidang keahliannya secara mandiri (S8);

2. Ranah Keterampilan Umum
a. Mampu menunjukkan kinerja mandiri, bermutu, dan terukur (KU2);
b. Mampu mengkaji implikasi pengembangan atau implementasi ilmu pengetahuan teknologi yang memperhatikan dan menerapkan nilai humaniora sesuai dengan keahliannya berdasarkan kaidah, tata cara dan etika ilmiah dalam rangka menghasilkan solusi, gagasan, desain atau kritik seni, menyusun deskripsi saintifik hasil kajiannya dalam bentuk skripsi atau laporan tugas akhir, dan mengunggahnya dalam laman perguruan tinggi (KU3);

3. Ranah Keterampilan Khusus
a. Kemampuan menerapkan metode, keterampilan dan piranti teknik yang modern yang diperlukan untuk praktek keteknikan (KK5);
b. Kemampuan merencanakan, menyelesaikan dan mengevaluasi tugas didalam batasan-batasan yang ada secara sistematis (KK7);

4. Ranah Pengetahuan
a. Kemampuan menerapkan pengetahuan dan praktikum fisika dan sains dasar lain yang sesuai dengan bidang teknik elektro (PP2);
b. Kemampuan menerapkan pengetahuan inti (core knowledge) bidang teknik elektro termasuk rangkaian listrik, sistem dan sinyal, sistem digital, elektromagnetik, dan elektronika (PP4);
PIP Unmul yang di Integrasikan:
Aplikasi sistem kendali di kawasan hutan hujan tropis dan lingkungannya.

Deskripsi Mata Kuliah:
Matakuliah ini membahas tentang kontroler; Konsep model PI, Kurva PI, Konsep model PD, Kurva PD, Penggunaan PD, Konsep model PID, Kurva PID, Analisis  Rangkaian, Konsep  kontrol  adaptif;  Kelebihan, Kurva  Adaptif,  Analisis  rangkaian  adaptif,  Analisis Kestabilan sistem.
Daftar Referensi:
1. Kuo, Benjamin C., “Automatic Control Systems”, Prentice Hall Inc., NJ atau terjemahannya terbitan PT. Prehalindo, Jakarta, 2000.
2. Ogata, Katsuhiko, “Modern Control Engineering”, Prentice Hall of India, New Delhi, atau terjemahannya (jilid 1) terbitan Penerbit Erlangga, Jakarta, 2000.
3. Schaum Outline Series: DiStefano III, Joseph J., et.al., “Feedback and Control Systems” atau terjemahannya.
4. Rahmawati, Diana, “Sistem Pengaturan”, UTM Press, 2012.
5. Frans Gunterus, “Falsafah Dasar : Sistem Pengendalian Proses”, Elex Media Komputindo, Jakarta, 1994.
6. Sulasno, Thomas Agus P, “ Dasar Sistem Pengaturan”,Satya Wacana, Semarang, 1990 Arismunandar, A., Teknik Tegangan Tinggi, Pradnya Paramita, Jakarta, 1994.
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	1 
	Setelah menyelesaikan pokok bahasan ini, mahasiswa mampu 
memahami kontrak perkuliahan, dan materi pokok yang akan di pelajari.
	Mampu menjelaskan kontrak perkuliahan, dan materi pokok yang akan di pelajari.
	· Kontrak perkuliahan
· Presensi kehadiran
· RPS
	· Ceramah
· Tanya jawab
	Mencatat semua informasi secara ringkas
	Subyektif dan obyektif
	Keaktifan merespon materi yang diberikan	
	5%
	Buku 1,2 & 5

	2 dan 3
	Setelah menyelesaikan pokok bahasan ini, mahasiswa mampu menjelaskan dan
Memahami pengenalan dasar sistem pengaturan.
	Mampu menjelaskan pengenalan dasar sistem pengaturan.
	· Dasar sistem pengaturan
· Bentuk dasar diagram blok loop terbuka dan tertutup
· Titik-titik pada diagram blok: setpoint, error, manipulated variable, dan output.
· Aplikasi sistem pengaturan
	· Pembelajaran Kolaboratif
· Demonstrasi
· Diskusi 
· Tanya jawab
	Mendengarkan dan menyimak penjelasan dosen
	Kemampuan memahami konsep dan penggunaan sistem pengaturan
	Ketepatan dalam menjelaskan, ketepatan dalam menjawab pertanyaan	
	15%
	Buku 1,2 & 6

	4 dan 5
	Setelah menyelesaikan pokok bahasan ini, mahasiswa mampu menjelaskan, memahami dan mengoperasikan dasar matematika dalam sistem pengaturan.
	Mampu menjelaskan dasar matematika untuk sistem pengaturan.
	· Transformasi laplace
· Inversi transformasi laplace
· Sifat-sifat transformasi laplace
· Penyelesaian persamaan differensial.
	· Pembelajaran Kolaboratif
· Diskusi 
· Tanya jawab
· Latihan soal
	Mendengarkan dan menyimak penjelasan dosen serta menyelesaiakan soal.
	Kemampuan memahami dan memecahkan masalah dasar matematika dalam sistem pengaturan
	Ketepatan dalam menjelaskan, ketepatan dalam menjawab pertanyaan, dan kemampuan dalam menjawab soal.	
	15%
	Buku 1,2 & 5

	6 dan 7
	Setelah menyelesaikan pokok bahasan ini, mahasiswa mampu menjelaskan, memahami dan membuat pemodelan sistem dan diagram blok.
	Mampu membuat dan menjelaskan pemodelan sistem dan diagram blok
	· Fungsi alih sistem elektrik.
· Aljabar diagram blok
· Mereduksi diagram blok
· Flow graph sistem elektrik
	· Ceramah interaktif
· Diskusi
· Tanya jawab
· Latihan soal
	Mendengarkan dan menyimak penjelasan dosen serta menyelesaikan soal
	Kemampuan memahami dan memecahkan masalah pemodelan sistem dan diagram blok
	Ketepatan dalam menjelaskan, ketepatan dalam menjawab pertanyaan	
	15%
	

	8
	UTS

	9 dan 10
	Setelah menyelesaikan pokok bahasan ini, mahasiswa mampu menjelaskan dan
memahami perbedaan tanggapan impuls dari tiap sistem yang dibedakan berdasarkan ordenya.
	Mampu menjelaskan perbedaan tanggapan impuls dari tiap sistem yang dibedakan berdasarkan ordenya.
	· Sistem orde 1 
· Sistem orde 2
· Sistem orde  2
	· Ceramah interaktif
· Diskusi
· Tanya jawab
	Mendengarkan dan menyimak penjelasan dosen
	Kemampuan memahami perbedaan tanggapan impuls dari tiap sistem yang dibedakan berdasarkan ordenya.
	Ketepatan dalam menjelaskan, ketepatan dalam menjawab pertanyaan	
	15%
	

	11 sd 13
	Setelah menyelesaikan pokok bahasan ini, mahasiswa mampu menerapkan metode penggambaran tempat kedudukan akar dan menggunakan metode Root Locus untuk menentukan kestabilan.
	Mampu menerapkan metode penggambaran tempat kedudukan akar dan menggunakan metode Root Locus untuk menentukan kestabilan.
	· Bentuk umum dari persamaan fungsi pindah untuk digambarkan pada root locus
· Metode penggambaran root locus
· Perolehan frekuensi natural damping pada gambar dan metode perhitungan frequensi natural, damping frequensi secara perhitungan.
	· Ceramah interaktif
· Diskusi
· Tanya jawab
· Studi Kasus
	Mendengarkan dan menyimak penjelasan dosen.
	Kemampuan memahami dan memecahkan masalah penerapan metode penggambaran tempat kedudukan akar dan menggunakan metode Root Locus untuk menentukan kestabilan.
	Ketepatan dalam menjelaskan, ketepatan dalam menjawab pertanyaan	
	15%
	

	14 dan 15
	Setelah menyelesaikan pokok bahasan ini, mahasiswa mampu membuat simulasi kontrol peralatan dengan menggunakan prinsip sistem pengaturan.
	Mampu membuat simulasi kontrol peralatan dengan menggunakan prinsip sistem pengaturan.
	· Tugas Besar/Project

	· Pembelajaran kolaboratif
· Desmonstrasi
· Presentasi

	Pemahaman konsep simulasi menggunakan bantuan software.
	Kemampuan menyelesaikan simulasi dan presentasi
	Ketepatan dalam menjelaskan, ketepatan dalam menjawab pertanyaan	
	20%
	Buku 1, 2, 3 & 4

	16
	UAS



Skema Penilaian
Afektif		: 10 %
Tugas		: 20 %
Praktikum	: - 
Quiz		: -
UTS		: 30 %
UAS		: 40 %



		Samarinda,   Agustus 2021
Mengetahui.		Dosen Pengampu/ Penanggung Jawab
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