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Tugas 1: 

 Membaca dari berbagai literatur tentang sistem kendali 
& menjelaskan beberapa istilah sbb: 

 Pengukuran  

 Ketelitian (accuracy) 

 Ketepatan (precision) 

 Kalibrasi  

 Kesalahan (error) 

 Linieritas  

 Histerisis  

 Ambang (threshold) 

 Resolusi dan kemudahan pembacaan skala 

 

Ditulis tangan, maksimal 4 halaman kertas A4 

 



Tugas 2: 

 Mempresentasikan & menjelaskan proses kerja masing-
masing sistem kendali berikut ini: 

 Close loop control system dan Open loop control 
system  

 Regulator system dan Event control system 

 Follow-Up system 

 Analog control system dan Digital control system 

 

*) cara kerja, contoh-contoh aplikasi, jelaskan salah satu 
aplikasi secara detail, dan video cara kerja sistem 

 





 



 



 



 



 



 



 





 Plant  seperangkat peralatan yg bekerja bersama-sama 
  untuk melakukan operasi tertentu 



 Proses  suatu kondisi yg berlangsung secara 
  kontinu, yg terdiri dari beberapa  
  perubahan pada sistem yg dikontrol, yg 
  diarahkan secara sistematis menuju ke 
  suatu hasil/keadaan tertentu 

 Sistem  kombinasi dari beberapa komponen yg 
  bekerja bersama-sama utk melakukan 
  tujuan tertentu 

 Aktuator  alat yg berfungsi sebagai driver (berupa 
  rangkaian elektronika) 
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